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« Kybernetika a riadenie

* Spatna vazba

* Obvody s pamatou
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W. Ross Ashby (6. 9. 1903 - 15. 11. 1972)
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Kybernetika
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Norbert Wiener (:s.11.1s04 - 15. 3. 196

Americky matematik a filozof.

Stochastické procesy, Sumy, komunikagné systémy, riadiace systémy a kybemetika
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Kybernetika

M. Rozental, P. Judin: Struény filozoficky slovnik, SNPL, 1955

Kybernetika (ze starofeckého slova s vyznamem fidici) - reakéni pavéda,

Ktera vznikla v USA po druhé svétové vélce a znatné se rozsifila i v jinych zemich; forma ¢

Stoupenci kybernetiky ji definuji jako Universalni védu o spojich a komunlkaC|ch v technice, o zwych
organismech a o spoledenském Zzivoté, o "vSeobecné organisaci” a fizeni vSech procest v
pfirodé a ve spolecnosti. kybemnetika tak ztotoziiuje mechanické, biologické a socidini vzajemné souvislosti a zakonitosti.
Kybernetika jako kaZda mechanisticka theorie popira kvalitativni specifiénost zakonitosti riiznych forem existence a vjvoje hmoty a
redukuje je na mechanicke zakonitosti. Kybernetika vznikla na zakladé moderniho rozvoje elektroniky, zejména nejnovéjsich
mechanisovanych pocitacich stroj, automatiky a telemechaniky. Na rozdil od starého mechanicismu 17.-18. stoleti nezkouma
kybernetika psychofysiologické a socidini jevy analogicky s nejj ismy, ale s ymi stroji a pristroji; Zotozfiuje
préci mozku s praci poditaciho stroje a spoletensky Zivot se systémem elekirod a radiokomunikaci. Svou podstatou sméfuje kybernetika
proti materialistické dialektice, proti moderni védecks fysiologi, kterou zalozil I. P. Pavlov (viz), a proti marxistickému, védeckému pojeti
Zakonu spolegenskeho Zivota, Tato icka pavéda se vytetnd snasi s idelalisme ve filosofi, psychologii a
sociologi

Kybernetika jasné vyjadiuje jeden z hlavnich rysi burZoasniho svétového nazoru, jeho nelidskost a snahu preménit pracujici v soucéstku
stroje, ve vyrobni nastroj a nastroj valky. Zrover je pro kybemetiku charakteristicka imperialisticka utopie, podie niz mé byt Zivy, myslici
&lovék, jenz bojuje za své zajmy, nahrazen ve vyrobé i ve valce strolem. Podnécovatelé nové svétové valky vyuzivaji
kybernetiky pro své Spinavé praktické zajmy. Pod rouskou jsou v i 7 zemwch
badatelé z nejruzngjsich oboris zatahovani do pipravy novych prostredki masového i lidi

automatické zbran, jejiz konstrukce a vyroba se rozrostly na obrovské odvétvi vleéného pramysiu Kap\lal\sﬂckych zemi. Kybernenka je
tedy nejen jickou zbrani i reakce, ale i prosti K i jejich valeénych plani
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RS preklapaci obvod
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RS preklapaci obvod
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Stavovy diagram
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Synchrénny D
preklapaci obvod
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Synchrénny D
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DO — D7 Data Inputs

o

7, LE tatch-Enable (Active HIGH)
W CP Clock (Active HIGH going

x edge)

G OE Output Enable (Active LOW)
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Synchrénny D
preklapaci obvod
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SN5474, SN54LST4A, SN54S74
SN7474. SN74LST4A, SN74S74
DUAL D-TYPE POSITIVE-EDGE-TRIGGERED FLIP-FLOPS WITH PRESET AND CLEAR

« Package Options Include Plastic “Small
Outine™* Packages, Ceramic Chip Carriers
and Flat Packsges, snd Plastic and Ceramic
DIPs

* Dependable Texas Instruments Quaiity and
Relisbility

These davices contsin two  independont D-type
positive-dge-triggered fip fiops. A low level ot the
preset or clesr inputs sats o rsets the Outputs

Followng
e changed withaut atfecting thefevets ¢ the oulputs.
The SN54" family i characrerzed for oparation aver the.
ul miitary temperatuse range of ~55°C 10 125°C.
The SN74" famidy s charactarzed for operation from
0°C 10 70°C.

SNSALSTAA. SNE4S74 .. FK PACKAGE

Pamatovy register
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74HC595
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74x595

DS - serial data input

QA - QH - parallell data output
/QH - serial data output

/OE — output enable
IMR — master reset

SMCP - shift register clock input

rese r_‘zm register clock input
Eante
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Fig4. Logic diagram

Stavovy
diagram
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Otazky?

Pochopili ste preklapacie obvody?
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Skoro v8etko, vedel/a by som to aj vysvetlit inym. 59
Vacsinu som pochopil/a, viem vysvetlit hlavné myslienky.

Rozumiem zakladom, ale niektoré ¢asti st mi nejasné.

Rozumiem len &asti, vacsinu si este musim nastudovat.

Stratil/a som sa — bolo to prili§ rychle alebo nejasné.

Chcem vediet’ viac...

John F. WAKERLY:

Digital design.
Stanford University : Prentice Hall, 2006.

Jean-Michel BERNARD, Jean HUGON

a Robert Le Corvec:

Od logickych obvodt k mikroprocesorim.
SNTL : Praha, 1982
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Zhrnutie

Spétna vazba

Casové diagramy (1, f, nabezna a dobezna hrana)
Preklapacie obvody (r-s, b)

Opis funkcie preklapacich obvodov
Analyza (schéma, casovy a stavovy diag) @ simulécia

Pamatovy register, posuvny register, pocitadlo, delicka
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