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Spéatna vazba feedback

Kladna (pozitivna) spétna vézba

Zaporna (negativna) spatna vazba
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Spatna vazba feedback

Otvorena slu¢ka

Uzavreta slucka

Spatna vazba feedback

Stabilita
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Norbert Wiener (26.11.1894 - 18. 3. 1964)

Americky matematik a filozof.
Stochastické procesy, Sumy, komunikaéné systémy, riadiace systémy a kybernetika

Kybernetika

M. Rozental, P. Judin: Struény filozoficky slovnik, SNPL, 1955
Kybernetika (ze starofeckého slova s vyznamem fidici) - reakéni pavéda,

Ktera vznikla v USA po druhé svétové valce a znatné se rozsifila i v jinych zemich; forma

Stoupenci kybernetiky ji definujf jako UNiversalni védu o spojich a komumkacmh v technice, o zwych
organismech a o spoleGenském Zivoté, o "vSeobecné organisaci” a fizeni vSech procest v

prirodé a ve spolecnosti. kybemetika tak ztotoziiuje mechanické, biologické a socialni vzajemné souvislosti a zakonitosti.
Kybernetika jako kaZda mechanisticka theorie popira kvalitativni specifiénost zakonitosti riznjch forem existence a vyvoje hmoty a
redukuje je na mechanické zakonitosti. Kybernetika vznikla na zakladé moderniho rozvoje elekironiky, zejména nejnovéjsich
mechanisovanych poSitacich stroji, automatiky a telemechaniky. Na rozdil od starého mechanicismu 17.-18. stolef nezkouma
kybernetika psychofysiologické a socialni jevy analogicky s ales ymi stroji a pristroji; Ztotoziuje
praci mozku's praci pocitaciho stroje a spolecensky Zivot se systémem elekirod a radiokomunikaci. Svou podstatou sméfuje kybernetika
proti materialistické dialektice, proti moderni védecks fysiologii, kterou zalozil . P. Paviov (viz), a proti manxistickému, védeckému pojeti
zakoni ého Zivota. Tato pavéda se vitetns snasi s idelalismem ve filosofii, psychologii a
sociologii.

Kybernetika jasné vyjadiuje jeden z hlavnich rysii burZoasniho svétového nazoru, jeho nelidskost a snahu preménit pracujici v soucastku
stroje, ve vyrobni nastroj a nastroj valky. Zarover je pro kybemetiku charakteristicka imperialisticka utopie, podle niz mé byt Zivy, myslici
&lovék, jenz bojuje za své zajmy, nahrazen ve vyrobé i ve vélce strojem. Podnécovatelé nové svétové valky vyuzivaji
kybernetiky pro své Spinavé praktické zajmy. Pod rouskou jsou v imperialistickys zemlch
badatelé z nejrizngjsich oboris zatahovani do pfipravy novych prostredkii masového i lidi - 6

automatické zbrans, jejiz konstrukce a vyroba se rozrostly na obrovské odvelvl valecného prumyslu kapliallsilckych zemi. Kybemeilka je
tedy nejen zbrani isticke reakce, ale i i jej valecnych plant
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W. Ross Ashby (6. 9. 1903 - 15. 11. 1972)

Anglicky psychiater a pionier kybernetiky
Kybernetické systémy %ivé aj nezivé

copyright 2008 © The Estate of W. Ross Ashby. Al rights are reserved.
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Spatna vazba
v logickych obvodoch
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Synchrénny
preklapaci obvod
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Synchréonny D

Synchrénny D
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Pamatovy register 74x373

LOGIC DIAGRAMS

DO - D7 Data Inputs

LE Latch Enable (Active HIGH)
CP Clock (Active HIGH going edge)
OE Output Enable (Active LOW)

00-07 Outputs



Posuvny register
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Q0-Q3  data output
RO, R1 - async. Master Reset

CO — counter 0
C1 - counter 1
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DS - serial data input

QA - QH - parallell data output

/QH - serial data output

JOE — output enable
IMR — master reset

SMCP - shift register clock input
STCP - storage register clock input
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Normal input

Inverted inout
signal active low

Pasitive edge triggered input
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Normal input

Negative edge triggered input

Alternative form

falling edge
Negative edge triggered input
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PO-P3  data input
Q0-Q3  data output

JPL —async. Parallell Load
MR - async. Master Reset

Cup - count UP
Cdw — count DOWN

Tup - Terminal (carry) UP
Tdw - Terminal (carry) DOWN
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Fig 4.

Logic diagram

Zhrnutie

Casové diagramy (r, 1, nabezna a dobezné hrana)
Preklapacie obvody (r-s, b)

Opis funkcie preklapacich obvodov
Analyza (schéma, casovy a stavovy diag) @ simulécia

Pamatovy register, posuvny register, pocitadlo, delicka



