MIKROPOCITACOVE RIADENIE
tepelnej sustavy 1. radu

. Spracovanie informacie zo snimaca teploty SMT 160 — 30
. PWM vo funkcii D/A prevodnika
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Mikropocitacové riadenie
tepelnej sustavy 1. radu
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PS, :m(nT,)=m,(nT,)+m¢(nT,)+ m,

mp (NT,) = Kge(nT,); mg(nT,)=ms((N=DT,) + K 1-“6((” -DT,)

e(nTV) =W, (nTV) o y(nTv)
m, — posunutie ak¢. zasahu, T, — perioda vzorkovania

tak, aby:
- presnost’ regulacie odpovedala 8, 10-bitovému A/D prevodniku a
- zvinenie bolo mensie ako rozlisenie ,,8, 10 — bitového A/D prevodnika®.

Pouzit’ celocCiselnu aritmetiku.



I SMT 160 — 30 :
Zakladné vlastnosti, parametre

TO22

. Nevyzaduje A/C prevodnik

. Rozsah meranej teploty je -45 az 130°C

. Absolutna presnost’ 0.7 °C

. Odchylka prevodovej charakteristiky od linedrnej je

mensSia ako 0.2 °C

. Vystupny signadl je kompatibilny s TTL a CMOS logikou
a mozno priamo pripojit’ na vstupy mikroprocesora

. Vystupny signdl mozno spracovat’: ¢islicovo, analogovo

. Spotreba obvodu je mensia ako 1 mW

. Snimac je kalibrovany vo vyrobe

. Vystup PWM signal s frekvenciou opakovania:

foo =1=+4[kHz],
T (pre  4kHz )= 250 [us]

- Plnenie ako funkcia meranej teploty:
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pl.=— =0.32+0.0047-T,, [-; °C]

OP




I Urcenie fogc: Vysledok:

Spracovanie signalu regulovane; »8-bitovy prevodnik®
veli¢iny (SMT 160 - 30): 100[°C] =039 [°C /inkr.]
I Ty €(T, =100 °C); T, e(0+20 °C) 256 -]
I, =0C Horsi pripad:
I i&gf*ﬂff l Top (4KkHzZ) = 250 [ 5]
é Top = 2505
T,, = 100° C
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— | M= 00047 ]
Top =250us
I — T -10°
e P 1 —32000
<0°C, 100°C = = 0.46 s / inkr. T
117 5us = 256 a"ﬂfﬁ‘.} = fose > 2MHz ) Ty *¥10 = Sl
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? Synchronizacia ?

— Casteﬁle vzorkovat'. J:w: _ ] MH- Spracovanie << 250 /uS



I Nech fq.= 8 MHz = SC = 0.125 ps

Prvotny vyber pocitadla:

Horsi pripad: Top (1kHz)=1000[z8] =
1000 [ ]
0.125 [ 18]

I Za Cas Tgp pocitadlo napodita: =8000[SC] =

16-bitove pocitadlo (alebo ....)
Cas spracovania: (0.25[ms] +1[ms])

Rozsah &isiel: T, €("0"+8000) a Top < (2000 +8000)
T, -10°

—32000

Uréenie datovych typov pre: T, ¥*10 = —= I



PWM vo funkcii D/A prevodnika:
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UrCenie peridody opakovania:

ALFCH
.Predpisané zvinenie



PWM vo funkcii D/A prevodnika:

Urcenie periody opakovania PWM bloku pomocou
maximalneho zvlnenia regulovanej veli¢iny:

Chceme zvlnenie
mensie ako ,, LSB/2*
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> 10 bit prevodnik

100[*C] - (T =60['C)-A) _T=60[s]  A=005LC]
2A  Top/2 Top =0.3[8]




I Overenie riesenia: simulacia
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I Dakujem za pozornost’
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