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Mikropočítačové systémy MIPS

Prednáška 7: DAC

Servo

a) polohové 

b) rýchlostné

RC Servomotorčeky

Servomotorčeky Servomotorčeky
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Servomotorčeky Servomotorčeky

https://senzor.robotika.sk/mmp/anim/TimerCounter_T0/TimerCounter.htm
l

D/A prevodník
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D/A prevodník

https://senzor.robotika.sk/mmp/anim/dac.htm
l

Impulzový výstup

1-bitový D/A prevodník 1-bitový D/A prevodník

3-bitový D/A prevodník D/A prevodník typu R-2R
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Sumátor (invertujúci) Sumátor (invertujúci)

Sumátor (invertujúci)
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D/A prevodník

Bloková schéma D/A prevodníka v procesore ATtiny214.

V out=V ref

N

256
V ref <V cc !

D/A prevodník

MCP4921 - dvojitý 12-bitový A/D prevodník na zbernicu 
SPI.

PWM ako D/A prevodník
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Charakteristiky PWM signálu PWM signál ako D/A prevodník

Charakteristiky PWM signálu SW PWM

PWM interface PWM interface
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PWM interface PWM interface: H-most

Počítač – analógový / digitálny

analógový (spojitý)  – číslicový, digitálny (diskrétny)

Source: http://morguefile.com/

https://www.meteoblue.com/sk/po%C4%8Dasie/historyclimate/verificationshort/bratislava_slovensk%c3%a1-republika_3060972

Analógový vs. Digitálny

VZORKOVANIE = SAMPLING

Analógový vs. Digitálny

KVANTOVANIE = QUANTIZATION
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Analógový vs. Digitálny Vzorkovanie
Nyquist -- Shannon -- Koteľnikov

kde T je perióda vzorkovania

http://195.134.76.37/applets/AppletNyquist/Appl_Nyquist2.htm
l

f s>2 f max

f s=
1

T

x(t)→ x0, x1, x2,…, xn : x k=x(kT )

Vyskúšajte:

Aká bude zdanlivá frekvencia, ak signál s f = 10Hz 
budeme merať 8x za sekundu?

http://195.134.76.37/applets/AppletNyquist/Appl_Nyquist2.html
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