I Blok Ruéného Riadenia (BRR)

Test: Co mdZzeme povedat o vlastnostiach analégového PID

regulatora,
a) ktory ma rozdielovy ¢len aj na vstupe a vystupe.
b) ktorého vystup mozno popisat pomocou dvoch bitov.

I Blok Ruéného Riadenia

I BRR pracuje v troch stavoch — rezimoch:

A — automaticky rezim najnizsia
R - ruény rezim a Priorita
najvyssia

P — poruchovy rezim.
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: BRR pre AC typu: éerpadlo
|

Y=Y, =D,-P+P.(Y, +Y,)=D,-P+P-(Pr-D,+ Pr-D,)

0O o

28.12.2018

I Automaticky rezim,

’
I havarijny rezim
Pri¢ina neuspechu rakety Sojuz je znama:
Zlyhaljeden zo senzorov

Vykonny riaditel vesmirnej agentiry Roskosmos pre pilotované lety
§ Sergej Krikalov uz v ,stredu” v tejto stvislosti uviedol, Ze
¥ nevydareny Start rakety Sojuz-FG spdsobilo zlyhanie senzora

oddelenia jej prvého a druhého stupiia. Nespravne fungovanie
snimaca viedlo k tomu, Ze jeden z bo¢nych motorov prvého stupria
sa nedostato¢ne vzdialil a narazil do palivovej nadrze druhého
stupnia, ktord poskodil.

Napriek nebezpecnej havarii rusky kozmonaut nezabudol pochvalit
kvality ruskych rakiet.
"Znovu sme sa presvedcili o spolahlivosti nasej kozmickej techniky.
Ked' to je potrebné, zafunguje,"
zhrnul Ovéinin dramatické zazitky.
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BRR pre AC typu: éerpadio
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Y..,D,, Dya D, sudatové signaly, ,kladna logika“

Pre riadiaci signal poruchy uvazujme tzv. zapornu logiku:
P =,,0 “porucha aktivna

P =1 porucha neaktivna

BRR sa realizuje jednoduchsie, ak 4 a R zlugime: A/ R
A realizujeme pomocou prepinaca: Pr ="1"= A4

="0"=R

I Vsuvka: beznapatovy kontakt

I +12V

Portx, v

Elektronika

Inicializacia uP:

0. Po RST su nastavené 2. Portx,y =log 0 = “0”
vsetky Porty = ,in“ 3. DDR x,y= “out”

1. Hardware: Pull-down
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— Bw 1 T Signal Y,,,
pouZije na zapnutie relé, aj na signalizaciu pomocou led diddy.

?? Kladna/zaporna logika ??

Yea =17 = Cerpadlo = “Zap”

- - = +5V
-y it
Stav motora Yiea =Vier
Porucha Y i

led =1t =

L 1. Uviest zakladné vlastnosti obvodov ,GAL".
f v | T 2. Uviest zakladné vlastnosti obvodov ,ULN®.
: F?L]L* [ E 3. Podobne realizovat BRR AC: ,pohon regulagného ventilu*.
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