ELEKTRONICKA STAVEBNICA

Uloha: Zapojte sustavu motor - generator pre snimanie otaok a overte:

1.) Cinnost’ snimaca typu Hallova sonda
2.) Cinnost’ snimaca typu optoclen

Zostava systému je na obr.1. Dva jednosmerné tocivé systémy s perm. magnetmi su spojené
do mechanickej sustavy. Na meranie ota¢ok st pouzité principy:

a.) kotu¢ s tromi otvormi a optoclen

b.) kotu¢ s dvomi otvormi, (vypln je Fe) + permanentny magnet a Hallova sonda

Otacky st riadené na principe PWM, vykonové zosilnenie je cez FET (kanal N, indukovany).
Vystup z Hall. sondy je uz z pridavného tvarovaca, teda na vysSej napatovej trovni. Perm.
magnet je na konci skrutky pre nastavenie vhodnej vzdialenosti a teda aj indukcie B. Vypli
Fe zvicsuje magneticky tok, pri otaCani kotica sa teda tento periodicky meni. Vystup zo
snimaca je mozné merat’ ako frekvenciu (na paneli), alebo ako T otacky (osciloskopom).
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Obr.1. Riadenie motora a Hallova sonda

Na sustave nastavte a zmerajte:

vyskusajte vplyv prvkov v PWM bloku na riadenie (R, - peridda, R, - Sirka impulzu)
na strednych otackach vyskusajte vhodnu vzdialenost’ PM od kotuca (tvar impulzov)
odpor R, postupne pripojte na 12, 10 a 5 V a sledujte vplyv na tvar impulzov
vyskusajte pomaly prechod znacky (Fe) - ru¢ne ! okolo PM — vplyv na impulz
vytvorte vztah na vypocet otacok z frekvencie (f - meter) a doby otacky (osciloskop)
zmerajte zavislost U, = f (n) (kontrola optoc¢lenovym snimacom)
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Meranie otaok optoclenom je na 'avom "stroji". V Strbine typu svetelnd zavora sa otaca
kota¢ s tromi otvormi, ¢im periodicky preruSuje svetelny tok. Rozkreslené zapojenie
optoclena je na obr.2. Zdroj svetla je LED (infra), snimac je fototranzistor s tranzistorom v
Darlingtonovom zapojeni. Vystup je z kolektora tranzistora. Prid cez LED a tym svietivost’
sa da regulovat’ tranzistorom T, - bAzovym pradom pomocou R, . Prid cez LED meriame mA
- metrom.
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Obr.2. Zapojenie optoclena

Na stistave nastavte a zmerajte :
¢ zmenou R, merite prud cez LED a sledujte pri strednych otdckach zmenu tvaru vyst
impulzov. Nastavte optimalny prad
vyskusajte pomaly prechod otvoru (ru¢ne !) cez Strbinu — vplyv na impulz
vytvorte vztah na vypocet otacok z frekvencie (f - meter) a doby otacky (osciloskop)
zmerajte zavislost U, = f (n) (kontrola Hallovym snimacom)

Poznamky k meraniu:

> PWM blok je navrhnuty "svojsky", treba uvazit’ jeho nastavovanie trimrami. Pri
malej Sirke aktivnej Casti sa motor nerozbehne

> nenapajany motor teraz pracuje ako jednosmerny zdroj - dynamo

> ak je PM prilis blizko kottca, zacina ho brzdit’

> pri vypocte otacok treba zohl'adnit’ pocet impulzov na otacku

> mozny prud cez LED 60 mA je dost’ vel’ky, nenechavajte dlho nastaveny

> merac f meria frekvenciu impulzov - uvazte tvar priebehu

> pri merani osciloskopom je vyhodné zmerat’ dobu otacky, nie dobu impulzu



