Témy semestr. projektov pre predmet SENZORY v CIM

(LS  2009/2010)

1. Identifikácia predmetov čiarovým kódom. 
Princíp metódy, význam jednotlivých pozícií. Zariadenia a metódy zápisu čiarového kódu. Zariadenia na čítanie kódu, fyzikálny princíp, prehľad možností pre stacionárne a „príručné“ čítačky.

2. Snímanie rovinných súradníc.

Prehľad možností, fyzikálne princípy, využitie metód mechanických, optických (laserových), ultrazvukových, indukčných.... Rozsahy, obmedzenia, poruchové vplyvy, presnosť, spoľahlivosť.

3. Snímanie priestorových súradníc.

Prehľad možností, fyzikálne princípy, využitie metód mechanických, optických (laserových), ultrazvukových. Vlastnosti snímacej časti (rozmery, cena, zložitosť...). Obmedzenia, poruchové vplyvy, presnosť, spoľahlivosť

4. Snímanie polohy (dĺžok) väčších rozsahov, rádove [m]
Využitie princípov optických (laserových), indukčných, ultrazvukových, magnetických. Obmedzenia, poruchové vplyvy, presnosť, spoľahlivosť.

5. Snímanie polohy (dĺžok) menších rozsahov, rádove do 1 m.

Využitie princípov optických (laserových), indukčných, ultrazvukových, magnetických, kapacitných. Inkrementálne a absolútne princípy. Obmedzenia, poruchové vplyvy, presnosť, spoľahlivosť.

6. Proximitné (približovacie systémy) pre vzdialenosti rádove [mm]

Využitie princípov optických (laserových), optovláknových, indukčných, ultrazvukových, kapacitných. Obmedzenia, poruchové vplyvy, presnosť, spoľahlivosť.

7. Optovláknové senzory

Princípy, možnosti, možné merané veličiny. Problémy vyhodnotenia, nároky na spracujúce obvody. Výhody, nevýhody, obmedzenia, poruchové vplyvy, presnosť, spoľahlivosť, odôvodnenosť a ekonomika nasadenia

8. Snímanie priestoru IR žiarením 1

Zdroje, snímače, typy zariadení. Aktívne a pasívne systémy. Registrujúce (poplašné) zariadenia. Snímanie objektov, pohybu objektov.

9. Snímanie priestoru IR žiarením 2.
Infračervené kamery. Konštrukcie, typy citlivých elementov, pracovné vlnové dĺžky, optika. Teplotný profil, termovízia. Priradenie pseudofarieb.

10. Registrácia (počítanie) jednotlivých predmetov

Registrovanie telies na stredné vzdialenosti, rádove [cm]. Možnosti pre jednotlivé materiály a povrchy. Princípy optické, (optovláknové), kapacitné, indukčné.

11. Snímanie ionizujúcich žiarení 1

Rozdelenie žiarení podla rastúcej frekvencie a vlastností. Možnosti snímania jednotlivých druhov žiarení. Meranie veľkých a stredných intenzít (polovodičové a ionizačné).

12. Snímanie ionizujúcich žiarení 2

Rozdelenie žiarení podla rastúcej frekvencie a vlastností. Možnosti snímania jednotlivých druhov žiarení. Meranie malých intenzít (polovodičové, Geiger-Müller).

13. Analýza prostredia, zisťovanie zloženia plynov

Možnosti zisťovania známych zložiek plynov v zmesi. Možnosti zistenia celkového zloženia plynnej vzorky. Prehľad metód, ich vhodnosť, výhody, nevýhody, obmedzenia, poruchové vplyvy, presnosť, spoľahlivosť, odôvodnenosť a ekonomika nasadenia.

14. Analýza prostredia, meranie vlhkosti.

Možnosti zisťovania vlhkosti materálov a vzduchu. Definície, druhy vlhkosti, súvislosti. Prehľad metód, ich vhodnosť, výhody, nevýhody, obmedzenia, poruchové vplyvy, presnosť, spoľahlivosť, možnosti kontinuálneho merania, odôvodnenosť a ekonomika nasadenia.

15. Napájacie zdroje 1.

Zhrnutie a analýza vlastností klasických autonómnych zdrojov – zinko-uhlíkové, alkalické, NiCd a NiMH články. Použiteľnosť, vlastnosti, kapacity, nabíjanie, zaťažiteľnosť, vplyv teploty......

16. Napájacie zdroje 2.

Zhrnutie a analýza vlastností moderných autonómnych zdrojov – LiIon, LiIon polymér, veľkokapacitné kondenzátory, palivové články (H-O, DMFC). Použiteľnosť, vlastnosti, kapacity, nabíjanie, zaťažiteľnosť, vplyv teploty......

17. Operačné zosilňovače pre senzory.

Súhrn vlastností OZ, oblasti použitia. Meracie (prístrojové) OZ. OZ pre meracie prevodníky. OZ s jedným UN . Rail to rail OZ. OZ s nízkym UN . Jednoúčelové OZ k niektorým typom senzorov.

18. Snímanie zrýchlenia telesa.

Možnosti snímania obecného zrýchlenia telesa v priestore. Porovnanie rôznych fyzikálnych princípov, vhodnosť použitia pre rôzne podmienky. Možnosti určovania ďalších parametrov pohybu – rýchlosť, dráha (poloha, vzdialenosť)

19. Využitie snímačov zrýchlenia na iné účely.

Zhrnutie oblastí s využitím snímačov zrýchlenia. (airbagy, seizmografy, krokomery, roboty, kozmická technika, simulácie prostredia....). Porovnanie rôznych fyzikálnych princípov pre danú oblasť, vhodnosť použitia. Možnosti určovania ďalších parametrov pohybu – rýchlosť, dráha (poloha, vzdialenosť)

