Navod na zaznamenavanie, zber a zakladné spracovanie dat
zo senzorov z mobilu pomocou aplikacie MATLAB Mobile

Uvod

Spolo¢nost MathWorks vyrobila aplikaciu pod nazvom MATLAB Mobile, ktora
uzivatelovi po jednoduchom spojazdneni aplikacie umozni kvalitné zaznamendvanie a zber
dat zo senzorov zo smarfénu s operacnym systémom Android.

Poziadavky

Na pouzitie Android senzorov pomocou aplikacie MATLAB Mobile potrebné je mat
nasledovné:

- Nainstalovanu aplikaciu MATLAB Mobile (dostupnd na Google Play Store)
- Operacny systém Android verzia 6.0 alebo vyssie
- MathWorks Account (Studenti STU by to uz mali mat, ak nie — vyrobit novy tcet)
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Obr. ¢. 1, 2 a 3 Aplikdacia MATLAB Mobile

Po Uspesnom nainstalovani a spojazdneni aplikacie sa Uzivatel defaultne dostane do
>>CommandWindow. Stlacenim na ikonku v lavom hornom rohu (tri vodorovné ¢arky) a
zvolenim Sensors (ako je vidno na obr. ¢. 1) sa uzivatel dostane do SensorsMenu, kde si ma
moznost zvolit, z ktorych senzorov budu data zaznamenavané, frekvenciu zaznamendvania...
UZivatel' ma moZnost zaznamenavat data z nasledovnych senzorov: Acceleration, Magnetic
Field, Orientation, Angular Velocity, Position.



Zaciatok a koniec zaznamendvania dat ovldadame tlacidlom START/STOP (vidno na
obr. ¢. 2 v strede dole). Po UspesSnom zaznamenani ddt mame moznost ndSmu suboru typu
.mat udelit meno a jeho obsah sa uloZi na MATLAB Drive (pozri obr. ¢. 3). Na dalSiu analyzu
potrebujeme sa k datam dostat pomocou online verzie Matlabu, do ktorej sa dostaneme
l[ahko, vzhladom na to, Zze MathWorks Ucet uz mame zaloZzeny. Nase data najdeme v adresari
MobileSensorData (pozri lavu ¢ast obr. C. 4)

Na obr. ¢. 4 vidno, Ze su data zaznamenané ako timetable (timetable — typ
premennej) a pripravené na dalSie spracovanie. Ked by sme nechceli pracovat v online verzii
Matlabu, subory si z MATLAB Drive-u lahko stiahneme (Download — hore, 4. funkcia zlava).
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Na ukazkovy priklad jednoduchého spracovania dat bol pouzity snimac zrychlenia,
resp. Accelerometer, ktory snima hodnoty zrychlenia v osi x, y a z (orientacia osi - pozri obr.
& 5). Udaje boli zaznamendvané pocas jednoduchého experimentu pod nadzvom — kyvadlo,
kde bol mobil zaveseny na tenkej Snurke a nasledne rozkyvany. Pomocou nizsie uvedeného

kddu sa dostaneme k zaznamenanym Udajom. Na naslednu analyzu ich moézeme trebars
vykreslit (pozri na obr. C. 6).

close all
clear all

load('sensorlog bbb.mat') % 'meno nasho suboru s datami typu .mat'
% Acceleration.Properties;

Acceleration.Properties.DimensionNames = {'Time' 'Data'};

% elapsedTime = max (Acceleration.Time) - min (Acceleration.Time) ;

% elapsedTime.Format = 's';

t = Acceleration.Time;
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d = Acceleration.Data;
plot(t,d)

= Acceleration{:,1};

= Acceleration{:,2};

= Acceleration{:,3};

= sqgrt(x.72 + y."2 + z.72);
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figure (1)
plot (t, x)
hold on

plot(t,y)
plot(t, z)
plot(t,a)

legend ('AccDhata.X [m/s”2]','Accbhata.Y [m/s”2]','AccData.Z [m/s"2]','a
[m/s”2]"', '"location', 'best'):

xlabel ('Time') ;ylabel ('Data') ;grid on;

h=title('Casove priebehy nameranych hodnot zrychlenia v jednotlivych
osach');

set (h, '"fontsize',12);

hold off
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Obr. ¢. 6 Vykreslenie ¢asovych priebehov zosnimanych hodnét



